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KATA PENGANTAR 
 

Puji syukur kami panjatkan kehadirat Allat SWT, karena dengan karunia-Nya 

saya dapat menyelesaikan laporan kerja praktik berjudul “Sistem Pengukuran 

Tegangan Solar Cell Berbasis Arduino” guna menyelesaikan tugas mata kuliah 

Kerja Praktik sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar sarjana di 

Universitas Ahmad Dahlan. 

Tidak lupa saya sampaikan terimakasih kepada dosen pembimbing dan 

pembimbing lapangan yang telah membantu dan membimbing saya dalam 

mengerjakan karya ilmiah ini. Saya juga mengucapkan terimakasih kepada teman- 

teman mahasiswa yang juga sudah memberi kontribusi baik langsung maupun tidak 

langsung dalam pembuatan laporan ini. 

Tentunya ada hal-hal yang ingin penulis berikan kepada pembaca dari hasil 

laporan ini. Karena itu kami berharap semoga laporan ini dapat menjadi sesuatu 

yang berguna bagi kita bersama. 

Penulis menyadari bahwa dalam menyusun karya tulis ini masih jauh dari 

kesempurnaan, untuk itu penulis sangat mengharapkan kritik dan saran yang 

bersifat membangun guna sempurnanya laporan ini. Penulis berharap semoga 

laporan ini bisa bermanfaat bagi penulis khususnya dan bagi pembaca pada 

umumnya. 

 

Yogyakarta, 25 Juni 2021 

Indah Jati Kumala 
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