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SISTEM KEAMANAN KENDARAAN BERMOTOR
MENGGUNAKAN SMS DENGAN METODE GPS TRACKING
BERBASIS ARDUINO UNO

Andhika Dwi Prasetio
1800022036

Kasus kehilangan sepeda motor semakin sering muncul dalam lingkup
lingkungan masyarakat. Situasi ini disebabkan oleh minimnya sistem keamanan
yang terpasang pada sepeda motor, yang umumnya hanya terbatas pada kunci
kontak kendaraan. Bahkan, hanya sedikit kendaraan motor menengah yang
dilengkapi dengan alarm sebagai bentuk keamanan tambahan.

Diperlukan suatu solusi untuk mengurangi tindak pencurian atau pembegalan
pada kendaraan bermotor, yang diwujudkan melalui sebuah penelitian yang
berjudul “Sistem keamanan kendaraan bermotor menggunakan SMS dengan
metode GPS Tracking berbasis Arduino UNO Suatu sistem yang mempergunakan
GPS dan SMS yang dapat ditemukan pada smartphone. Sistem ini sanggup
mengontrol penghubungan dan pemutusan arus listrik pada kendaraan bermotor
memakai SMS, lalu akan diteruskan ke Relay.

Sistem keamanan kendaraan bermotor menggunakan SMS dengan metode
GPS Tracking berbasis Arduino UNO yang telah dibuat dapat berfungsi dengan
baik dan dapat mendeteksi posisi sepeda motor secara akurat sesuai dengan titik
koordinat sepeda motor. Pengujian untuk mendeteksi posisi kendaraan dilakukan
sebanyak 20 lokasi dan hasilnya sesuai dengan titik koordinat kendaraan. Pada
pengujian untuk mematikan mesin sepeda motor didapat hasil bahwa sepeda motor
dapat dimatikan dari jarak jauh dengan rata — rata delay sebesar 6.97 detik. Pada
pengujian untuk menghidupkan dan mematikan alarm didapat hasil bahwa alarm
sepeda motor dapat dimatikan dari jarak jauh dengan rata — rata delay sebesar 7
detik. hal ini menununjukkan bahwa Sistem keamanan kendaraan bermotor
menggunakan SMS dengan metode GPS Tracking berbasis Arduino UNO yang
telah dibuat dapat di berfungsi dengan baik dan sebagaimana mestinya.

Kata Kunci: GPS Tracking, Arduino UNO, SMS, Sepeda Motor
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MOTORIZED VEHICLE SECURITY SYSTEM USING SMS
WITH GPS TRACKING METHOD BASED ON ARDUINO UNO

Andhika Dwi Prasetio
1800022036

Cases of motorcycle loss are increasingly common in our neighborhoods. This
situation is caused by the lack of security systems installed on motorcycles, which
are generally limited to the vehicle's ignition key. In fact, only a few medium-sized
motorcycles are equipped with alarms as an additional form of security.

A solution is needed to reduce theft or robbery on motorized vehicles, which is
realized through a research entitled. "Motor vehicle security system using SMS with
GPS Tracking method based on Arduino UNO A system that uses GPS and SMS
that can be found on smartphones. This system is able to control the connection and
disconnection of electric current in motorized vehicles using SMS, then it will be
forwarded to the Relay.

The motorized vehicle security system using SMS with the Arduino UNO-
based GPS Tracking method that has been made can function properly and can
detect the position of the motorcycle accurately according to the motorcycle
coordinate point. Tests to detect the position of the vehicle were carried out as many
as 20 locations and the results were in accordance with the coordinate points of the
vehicle. In testing to turn off the motorcycle engine, the results show that the
motorcycle can be turned off remotely with an average delay of X seconds. In
testing to turn on and turn off the alarm, the results show that the motorcycle alarm
can be turned off remotely with an average delay of X. This shows that the
motorized vehicle security system using SMS with the Arduino UNO-based GPS
Tracking method that has been made can function properly and as it should.

Keywords: GPS Tracking, Arduino UNO, SMS, Motorcycle
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