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Prototipe Sistem Monitoring Tegangan, Arus, Suhu Pada
Mobil Listrik

Muhammad Damar Wibisono
2000022019

ABSTRAK

Pada Kompetisi Mobil Listrik Indonesia (KMLI), diatur bahwa mobil
tidak diizinkan untuk diperiksa secara langsung selama berlangsungnya
kompetisi. Pengecekan kondisi kendaraan harus melalui serangkaian tahapan yang
memakan waktu, dan pelanggaran terhadap peraturan tanpa perlu pengecekan
langsung selama kompetisi berlangsung tersebut berpotensi mengakibatkan
kerugian besar bagi tim yang melanggarnya. Untuk meningkatkan efektivitas dan
mengurangi risiko kesalahan, dibuatlah suatu sistem yang dimana pengecekan
kendaraan tanpa menyentuh kendaraan listrik tersebut menghasilkan penilaian
kondisi dan perhitungan mobil dilakukan secara cepat dan akurat.

Dalam menghadapi larangan pemeriksaan langsung terhadap mobil selama
kompetisi, divisi elektrikal harus mengoptimalkan upaya mereka dalam
merancang prototipe sistem pemantauan. Tujuan utamanya adalah untuk
memantau tegangan, arus, dan suhu pada kendaraan listrik dengan akurat dan
efisien. Kepatuhan terhadap regulasi yang telah ditetapkan tidak hanya penting
untuk mencegah kerugian bagi tim, tetapi juga untuk memastikan keadilan dan
integritas dalam kompetisi. Dengan demikian, perhitungan yang cepat dan tepat
menjadi landasan penting dalam menjaga kinerja optimal serta mengurangi
kemungkinan kesalahan selama berlangsungnya kompetisi.

Nilai akurasi yang dihasilkan sensor yang tertampil di LCD pada setiap
percobaanya selisih nilai ketika mobil berjalan semakin cepat maka nilai selisih
semakin kecil dengan kondisi kecepatan yang tinggi nilai yang ditampilkan
berupa tegangan dengan selisin 0,083 V, arus dengan selisin 0,79 mA, suhu
dengan selisih 1,192 °C.

Kata Kunci: KMLI, Mobil Listrik, ArduinoUnoR3, Nextion
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Prototype of Voltage, Current and Temperature Monitoring
System in Electric Cars

Muhammad Damar Wibisono
2000022019

ABSTRACT

In the Indonesian Electric Car Competition (KMLI), it is regulated that
cars are not allowed to be inspected directly during the competition. Checking the
condition of vehicles must go through a series of time-consuming stages, and
violations of the regulations without the need for direct checks during the
competition have the potential to result in major losses for the team that violates
them. To increase effectiveness and reduce the risk of errors, a system was created
where checking the vehicle without touching the electric vehicle resulted in an
assessment of the condition and calculations of the car being carried out quickly
and accurately.

In the face of the ban on direct inspection of cars during competition, the
electrical division had to optimize their efforts in designing monitoring system
prototypes. The main goal is to monitor voltage, current and temperature in
electric vehicles accurately and efficiently. Compliance with established
regulations is not only important to prevent losses for teams, but also to ensure
fairness and integrity in competitions. Thus, fast and precise calculations are an
important basis for maintaining optimal performance and reducing the possibility
of errors during competition.

The accuracy value produced by the sensor is displayed on the LCD in
each experiment. The difference in value when the car is running faster, the
difference value becomes smaller under high speed conditions. The values
displayed are voltage with a difference of 0.083 V, current with a difference of
0.79 mA, temperature with a difference 1,192 °C.

Keywords : KMLI, Electric Vehicle, ArduinoUnoR3, Nextion
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