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ABSTRAK

Pertumbuhan kepemilikan mobil pribadi tidak sebanding dengan ketersediaan
lahan parkir yang tersedia sehingga menimbulkan masalah bagi banyak pengendara
mobil tersebut. Masalah yang kerap kali ditemukan adalah sulitnya mencari lahan parkir
yang kosong yang kemudian menyebabkan pengendara menghabiskan waktu, tenaga,
dan energi yang cukup banyak. Karenanya, dibutuhkan sistem manajemen parkir yang
efektif agar hal-hal tersebut dapat diminimalisir. Penelitian ini dilakukan dengan judul
“Deteksi Slot Kosong pada Parkiran Mobil Menggunakan Model YOLOv8” sebagai salah
satu alternatif permasalahan tersebut.

Deteksi slot kosong ini dilakukan dengan menggunakan model You Only Look
Once (YOLO) terbaru, yaitu YOLOv8 sebagai model deteksinya. Digunakannya model ini
karena YOLOv8 dapat berjalan dengan sumber daya komputasi yang rendah, kecepatan
yang tinggi, dan memberikan prediksi yang akurat. Terdapat tiga pretrained model
digunakan dalam penelitian ini, yaitu model YOLOv8s, YOLOv8m, dan YOLOv8x.
Perbedaan model tersebut ada pada banyak parameternya, yang mana tipe s memiliki
parameter terendah dengan layer sebanyak 225 dan tipe x memiliki parameter tertinggi
dengan 365 layer. Sedangkan model tipe m memiliki total parameter diantara keduanya
dengan layer sebanyak 295 layer. Perbedaan jumlah parameter tersebut memiliki arti
bahwa semakin tinggi parameter, maka semakin baik model melakukan tugas, tetapi
semakin berat dan lama tugas tersebut dijalankan. Pelatihan model dijalankan dengan
epochs sebanyak 150 kali pada data latih yang berisi 828 gambar.

Model dalam penelitian ini dinilai menggunakan Mean Average Precision (mAP)
yang merupakan metriks yang umumnya dipakai dalam deteksi objek. Penelitian ini
mendapatkan hasil bahwa model YOLOv8 adalah model yang baik dalam melakukan
deteksi slot parkir mobil. Pada pengujian dengan 86 citra dataset, model YOLOv8x
merupakan model dengan akurasi tertinggi dengan nilai mAP50-95 sebesar 89,8%, yang
kemudian diikuti oleh model YOLOv8s sebesar 89,5%, dan YOLOv8m sebesar 88,7%.

Kata Kunci: Deteksi Slot Parkir; Mobil; YOLOVS.
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