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ABSTRAK 

 

Antenna Pelacak adalah sistem yang dirancang untuk secara otomatis 

mengarahkan antena ke sumber sinyal tertentu, seperti satelit atau objek yang 

bergerak. Sistem ini umumnya digunakan dalam aplikasi seperti komunikasi satelit, 

pemantau cuaca, atau Unmaned Aerial Vehicle (UAV).  

GPS (Global Positioning System) adalah sebuah sistem navigasi global yang 

menggunakan satelit dan penerima GPS untuk menetukan posisi, kecepatan, arah, 

dan waktu di permukaan bumi, atau bahkan diluar angkasa. Metode GPS 

Positioning bertujuan untuk menentukan lokasi atau posisi suatu objek di 

permukaan bumi menggunakan sinyal yang dikirim oleh GPS. 

Hasil pengujian modul GPS menunjukkan standar deviasi sebesar 0,7 untuk 

nilai rata-rata jarak. Dengan menggunakan metode GPS Positioning, antena pelacak 

dapat melakukan gerak putar yang cukup akurat dengan sinyal Pulse Width 

Modulation (PWM) pada servo pan yaitu RC1_Min = 800, RC1_Max = 2200, 

RC1_TRIM = 1500, dan servo tilt yaitu RC1_Min = 1100, RC1_Max = 1900, 

RC1_TRIM = 1500. Menggunakan gerak putar servo pan 180 derajat dan gerak 

putar servo tilt 90 derajat. 

 

Kata Kunci: Antenna Pelacak, UAV, GPS Positioning. 
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ABSTRACT 

 

Antenna Tracker is a system that automatically points an antenna towards a 

specific signal source, such as a satellite or moving object. This system is commonly 

used in satellite communications, weather monitoring, and Unmanned Aerial 

Vehicles (UAV).  

GPS (Global Positioning System) is a navigation system that uses satellites and 

GPS receivers to determine the position, speed, direction, and time on the Earth's 

surface, and even in outer space. The GPS Positioning method aims to determine 

the location of an object on Earth's surface using signals sent by GPS.  

The GPS module testing resulted in an average distance value standard 

deviation of 0.7. By using the GPS Positioning method, the tracking antenna can 

move with quite accurate rotating movements with the Pulse Width Modulation 

(PWM) signal on the pan servo, namely RC1_Min = 800, RC1_Max = 2200, 

RC1_TRIM = 1500, and tilt servo, namely RC1_Min = 1100, RC1_Max = 1900, 

RC1_TRIM = 1500. It uses a 180-degree pan servo rotation and 90-degree tilt 

servo rotation. 

 

Keywords: Antenna Tracker, UAV, GPS Positioning. 


