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SISTEM PERGERARKAN BERBASIES INTERNET 0 THINGS

Mo Han Svah

THIUHR2 2GS

ABSTRAK

Penelitian vang dilakukon merujuk pada pembuatan alat sistem pergerakan
berbasis fvernet of Things (1oT), Penelitian ini memberikan inovasi membangun
alat untuk menghitung jumlah pergerakan manusia yang memasuki ruangan dan
manusia yvang keluar ruangan.

Penelitian ini menggunakan sensor Passive Infraved Receiver (PIR) untuk
dapat mendeteksi pergerakan orang saal memasuki dan keluar ruangan. Sensor
terscbut akan memicu perhitungan jumlah manusia yang melewati alat tersebut.
Alat dilengkapi Modle MO ESPE264 sebagai mikrokontroler, Alat juga dilengkapi
dengan lampu Lighy Emifiting Diode (LED) sebagai indikasi adanya pergerakan
melewati alat, dzzer juga dipasang untuk memberikan indikator jika ruangan
sudah terisi dengan penuh, dan terdapmt Liguid Crystal Display (LCD) yang
digunakan unmuk menampilkan jumlah pergerakan manusia yvang masuk dan
keluar nangan.

Hasil penelitian mendapatkan pendeteksian yang sudah berjalan dengan
baik. Notifikasi dard lampu LED berjalan sesuai dengan tugasnyva, Jika ada
seseorang memasuki ruangan maka LED | akan menyala, sedangkan jika
seseorang keluar dari ruangan maka LED 2 akan menyala. Hasil aplikasi dalam
mendeteksi objek orang alau pengunjung satu per satu yang dikondisikan dengan
berdasarkan pergerakan berjalan dan berdasarkan postur tinggi badan sesecorang
dari mulai 150 cm sampai 170 em didapatkan akurasi pada objek akurat
dikarenakan jarak pergerakan dari objek ke alat tidak terlalu jauh sehingga alat
mudah mendeteksi pergerakannya.

Kata kunci: Sensor PIR, NodeMCU ESP 8266, internet of Things



Tnternet of Things Based Meovement System

Nur Ifan Svah
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ABSTRACT

This research vefers to making em foT-hased mevement xystem tool. Thix
sistem wsed to calevlate the number of human movemenls enlering a room avcd
afvo peaple leaving the room.

In this study, a Passive Infrared Receiver (PIR} sensor is used to detect the
moventent of peaple when entering a room. The sensor will irigger a calculation
aof the mumber of people passing through the device, equipped with NodeMCU
ESP 8266 ay a microconiroller, with NodeMCLT ESP 8266 it is more efficient to
connect to the Wili module on the Internet of Things system without the need for
other modules. The tool is also equipped with an LED light as a notification of
movement, an indicaror buzzer if the room is fully fILED, and there is also a
Liguid Crystal Display (LCD) which is used to display the mumber of human
movements entering and leaving the room, as well as the peaple who are in the
raom. The sensitivity of the PIR sensor depends on the distance of the ofiject to the
SENSor.

The research is running well Notffications from the LED light go
according to their dutics, if someone enters the room then LED | will light ON,
end i someane leaves the room then LED 2 will light ON. The results of rive
apelicarion in detecting obfects of peaple ar visitors one by one are condiiioned
hesed on welking movemens aned based on a person’s eight posture from 130 em
fer {70 cm the aceurdey af the olyect is accurate, heceuse the distance from the
ahfect to the tool is not (oo far vo the tool can easily delect its movement.

Keywaowds: PIR sensor, Node MCU ESP 8266, Internet of Things
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