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ROBOT AGRIKULTUR BERBASIS UBIDOTS IOT CLOUD PLATFORM

Kiki Deswanto

1900022030

ABSTRAK

Pertanian merupakan sumber daya hayati yang dibutuhkan oleh manusia untuk
menunjang kelangsungan hidup. Semakin bertambahnya penduduk dimuka bumi ini,
maka akan semakin meningkat pasokan bahan baku makanan yang dibutuhkan dan
semakin luas lahan pertanian yang dibutuhkan untuk menanam padi. Dengan luasnya
lahan yang dibutuhkan maka perlu dibuat sistem penyiraman dan pembasmian hama
berbasis 10T yang dapat dikontrol dengan jarak jauh agar kegiatan pertanian lebih
mudah dan praktis. Dengan adanya sistem tersebut dapat bermanfaat bagi para petani
untuk memudahkan perawatan tanaman yang dioperasikan melaui Smartphone dan
dapat menghemat waktu tanpa harus datang ke lokasi pertanian.

Berdasarkan permasalahan diatas, dirancang sebuah sistem vyaitu robot
agrikultur. Robot agrikultur dirancang bertujuan untuk memudahkan aktifitas petani
dalam merawat tanaman lebih efektif. Dengan adanya robot di sektor pertanian dapat
meminimalisir biaya akomodasi yang dikeluarkan untuk pekerja. Sistem yang
dirancang menggunakan metode yaitu Ubidots 10T Cloud Platform yang dimana
metode ini dapat dikontrol dari jarak jauh tanpa harus terjun ke lokasi pertanian. Cara
pengoprasiannya yaitu menggunakan Smartphone.

Hasil pengujian respon sistem yang dihasilkan sangat baik dengan maksimal
respon air dan pestisida yang diberikan menghasilkan rata-rata 0,5 s dan 1,8 s .
Pengujian jarak secara bervariasi yaitu terdapat 10 pengujian yang dihasilkan yaitu
berjarak 200 meter sampai 9200 meter mendapatkan respon keberhasilan 100%
dengan luas lahan sebesar 1 meter?.

Kata Kunci : Robot Agrikultur, NodeMcu, Ubidots, Smartphone, Internet of Things
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AGRICULTURE ROBOTS BASED ON UBIDOTS IOT CLOUD PLATFORM

Kiki Deswanto
1900022030

ABSTRACT

Agriculture is a biological resource needed by humans to support their survival.
The more people on this earth, the greater the supply of food raw materials needed and
the wider the agricultural land needed to grow rice. With the large area of land
required, it is necessary to create an loT-based watering and pest control system that
can be controlled remotely so that agricultural activities are easier and more practical.
With this system, it can be useful for farmers to facilitate plant maintenance that is
operated via smartphone and can save time without having to come to the farm
location.

Based on the above problems, a system is designed, namely agricultural robots.
Agricultural robots are designed to facilitate farmer activities in caring for plants more
effectively. The existence of robots in the agricultural sector can minimize the
accommodation costs incurred by workers. The system is designed using a method,
namely the Ubidots loT Cloud Platform, where this method can be controlled remotely
without having to go to the farm location. The way to operate is to use a smartphone.

The results of the system response test were very good, with the maximum
response of the water and pesticides given producing an average of 0.5 s and 1.8 s,
respectively. Testing the distance varied, namely there were 10 tests produced, namely
within 200 meters to 9200 meters, getting a 100% success response with a land area
of 1 meter2.

Keyword: Agriculture Robots, NodeMcu, Ubidots, Smartphone, Internet of Things
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