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Robotika

A

Teknik Elektro
Nuryono Satya Widodo, S.T., M.Eng.; Dr.Ir.Riky Dwi Puriyanto, S.T., M.Eng.

25
16

Topik atau Materi

Mampu memahami tentang konsep dasar
Robotika, Klasifikas robot, struktur robot, Mobil
dan legged robot

Mampu memahami tentang konsep dasar
Robotika, Klasifikas robot, struktur robot, Mobil
dan legged robot

Mampu memahami tentang konsep dasar
Robotika, Klasifikas robot, struktur robot, Mobil
dan legged robot

Mampu memahami tentang konsep dasar
Robotika, Klasifikas robot, struktur robot, Mobil
dan legged robot

Mampu memahami tentang penggerak yg
dipergunakan robot, menguasai perhitungan
tentang pengendalian/kontrol robot, memahami
konsep Posisi dan orientasi
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konsep Posisi dan orientasi

Mampu memahami tentang penggerak yg
dipergunakan robot, menguasai perhitungan
tentang pengendalian/kontrol robot, memahami
konsep Posisi dan orientasi

Mampu menghitung transfomasi homogemous,
menyusun parameter Denavit-Hartenberg,
memahami dan melakukan perhitungan forward
kinematic analysis dan invers kinematic analysis
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menyusun parameter Denavit-Hartenberg,
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kinematic analysis dan invers kinematic analysis
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memahami dan melakukan perhitungan forward
kinematic analysis dan invers kinematic analysis
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menyusun parameter Denavit-Hartenberg,
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kinematic analysis dan invers kinematic analysis

Matriks Transformasi Homogeneous(tugas)
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Kinematika Robot-Denavit Hartenberg

Denavit Hartemberg(lanjutan) Mampu
memahami sensor maupun aktuator yang
digunakan pada robot dan dasar-dasar sistem
kecerdasan pada robot serta melakukan
perhitungan pada studi kasus robotika,
Membangun robot sederhana, Memahami masa
depan robot

UTS

UAS Robotika
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