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Perancangan dan Pengujian Alat Akuisisi Data Ekstensometer 

Mekanik untuk Monitoring Jarak Jauh Pergeseran Tanah 

dengan Wireless Sensor Network Berbasis LORA 

Abstrak 

Akuisisi data ekstensometer adalah suatu proses pengambilan data oleh 

sensor ekstensometer, yang dikonversikan dalam bentuk angka digital dan 

dianalisis menggunakan komputer. Penelitian ini bertujuan untuk 

memudahkan untuk memantau pergeseran tanah. Sistem ini menggunakan 

komponen seperti IC LM741, bourns potensiometer multiturn 10k, modul 

Arduino Uno, modul ADS1115, dan LoRa Rfm 95 W. Penambahan 

ADS1115 digunakan untuk menambahkan resolusi sampai 16 bit. Pengujian 

LoRa dilakukan dengan perbedaan jarak 100 m sampai LoRa tidak mampu 

menerima data lagi. Data yang diterima akan ditampilkan di serial monitor 

pada perangkat lunak Arduino IDE dan diolah untuk memperoleh hasil 

Sensitivitas ekstensometer, RSSI, Delay, BER dan PDR. Hasil uji 

menunjukkan sensor ekstensometer memiliki performa linearitas yang baik. 

Dimana nilai determinasi yang didapat dari longsoran translasi 0,9943 dan 

untuk longsoran rotasi adalah 0,9961. Nilai keduanya mendekati 1. Hasil uji 

menunjukan sensor ekstensometer memiliki sensitivitas dalam membaca 

panjang pergeseran sebesar 0,212 mm setiap 1 Volt dan sensitivitas 

pergeseran mendapatkan nilai 0,014 mm setiap 1 bit. Hasil pengujian LoRa 

mendapatkan LoRa mampu mengirim data sejauh 384 m dengan nilai RSSI 

sebesar -120 dBm, pada pengiriman data terdapat Delay yang terjadi selama 

27 detik. 

 

 

  


